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PREGUNTAS:

1.-  Un algoritmo de compresién de audio para reduccién de tasa binaria se basa
fundamentaimente en:
&) Eliminar la redundancia y la irrelevancia de Ia sefal de audio.
) Primar la irrelevancia de los datos.
¢) Fijar un Umbral y una Relacion de compresion.
d) El mismo principio que un compresor de dinamica

2.-  Un acceso basico RDS! proporciona:
a} Dos canales B de 64 Kbits/sg cada uno y un canal de sefializacién de 16 Kbits/sg.
b) Treinta canales B de 64 Kbits/sg cada uno y un. canal de sefializacion de 64
Kbits/sg. 7
¢} Unacceso no restfingido, para todo tipo de usuarios, en una Red de Datos de un
Sistema Informatico.
d} Un canal de 2,048 Mbit/sg.

3.-  ¢En una entrada de micréfono de un mezclador de audio con alimentacion

phantom se puede conectar un micréfonio dindmico?
a} Siempre.

b) Nunca,

c) Sila linea es desbalanceada.

d) Sila linea es balanceada.




¢ Qué coritrol de la mesa de mezcias utilizaria pard ajustar correctamente el nivel
de eritrada a un canai de Ia mismg?

a) El selector de sensibilidad.

b} E! atenuador del canai corresporidierite.

¢) Ef ateriiador miaster de salida.

d) Elecualizador del canal correspondiente.

Paija‘_l enmascarar un tofio puro mediants otro, éste ltitno tiene Gue tener:

a) Nivei de presidh sonora superior a frecliericias inferiores.

b) Nivel de presién sonora inferior a frecuencias inferiores,

c) Nivel de presion sonora superior a frecuencias superiores.
d) Nivel de presidn sonora inferior a frecuencias superiores.

Para obtener una buena relacién sefial-ruido y un margen de sobrecarga

(headroom) aceptable, el proceso de ajuste de ganancia de un canal de entrada

debe realizarse: ' :

a) Ajustando con el fader y haciendo un gjuste fino con la ganancia del amplificador
de entrada.

b) Ajustando la ganancia del amptificador de entrada y haciendoc un ajuste fino con el

fader.
¢) Ajustando la ganancia del amplificador de entrada, manteniendo el fader en 10 dB.

d) Ajustando la ganancia del amplificador de entrada de cada canal y modulando la
sefial con el fader de la salida master de la mesa.

El enunciado detl tecrema de muestreo, propuesto por SHANNON es:

a) Hay que tomar al menos tres muestras por cada periodo de la sefial de audio, para
poder tener informacién suficiente de la misma.

b} Hay que muestrear con un ratio de al menos 8 bits para poder tener informacion
suficiente de la sefial de audio original,

¢) Hay que tomar al menos dos muestras por cada periodo de la sefial de audio, para

poder tener informacion de la misma.
d) Lasrespuestas cy b son correctas.

Cuando se produce una pérdida por separacion de la cinta de registro de la
cabeza de grabacion erfla etapa de registro, las frecuencias mas afectadas son:

a) Frecuencias bajas.

b} Frecuencias medias.

c) Frecuencias altas.

d) La separacién afecta por igual a todas las frecuencias.

Cuando el semiciclo positivo de una onda, coincide con el semiciclo negativo de
otra se prbduce:

a) Laresultante es una onda con dobie amplitud.

b} Ruido rosa.

¢) Una contrafase.

d) Un desfase entre ambas ondas.




10.-

11.-

12.-

13.-

14.-

15.-

Para poder tratar sehales de audio de hasta 20khz, es necesario uina frecuericia
de muestreo de al menos:

a) 44,1 khz.

b) 48 khz.

c) 32 khz.

d) No depende de la frecuencia de muestreo

¢ Qué control de la consola sirve para posicionar una fuente de sonido sni el
espacio?.

a) El fader.

b) El potenc:iérr{etro panoramico.

c) El factor Q del ecualizador.

d) El auxiliar en posicién “pre”.

El gistema diversity se emplea para:

a) Mejorar la recepcion de micréfonos inaldmbricos.

b) Editar sonido.

¢) La transmisién inalambrica de dispositivos de audio.
d) Laconexion inalambrica de sistemas.

A qué se denomina umbral en un limitador?
a) A la maxima serial permisible de entrada

b) A la minima sefal permisible de entrada

c} Al punto en el que empiece a actuar como tai
d} A larelacidon nivel entrada / salida

¢ Qué es una configuracién por grupos en un mezclador?
a) Una serie de sefiales controladas por un fader

b) Una serie de micréfongs/éanmutables a la entrada
c) El acoptamiento de mesas auxiliares
d) El conjunto de equipos del mismo tipo

L.os micréfonos mas adecuados para captar correctamente sonidos lejanos

sSon...: .
a).—los de "Diagrama Poiar Omnidireccional— ..

b} ...los de "Diagrama Polar Hipercardioide".
c) ....los de "Diagrama Hiperpotar ",

d) ....los de "Diagrama Bipoiar".




18.-

17.-

18.-

19.-

20.-

21.-

Urnt conector XLR balanceado (equillbrado) usa...:

a)....dos conductores para sefial y urio para masa.

b)...dos conductores para sefial y dos para masa

c)....un conductor para sefial y Uno para rmasa

d)... un conductor para sefial y dos para masa.

Anacronismo miusical es.....

a).... usar de fotma abusiva los elementos muslcalss e ura amblentacion.
b)....utllizar dos estilos muslcales difersntes en un mismo montaje.

¢).... amblentar una situacién objetiva con mislca subjetiva
d).... atribuir una mésica a una época distinta a la que corresponde

“Tiempo de reverberacion”.2Es?....
a). ....el tiempo que se requiere para que un sonido disminuya hasta una milésima
parte de su valor inicial, una vez que el sonido original haya cesado.
b)....el tiempo que se requiere para que un sonido disminuya hasta una millonésima
parte de su valor inicial, una vez que el sonido original haya cesado.

¢).... el tiempo que se requiers para que un sonido disminuya hasta el valor
deseado una vez que el sonido original haya cesado
d) ....el tiempo que se requiere para que el sonido recorra la distancia entre dos
puntos sucesivos de presion minima dentro de la misma forma de onda

La sensibilidad de un amplificador indica:

a) Elvoltaje de entrada que se necesita para producir la salida nommal maxima del

amplificador.

b) Cuéntos vatios se necesitan para producir la salida nominal minima de[

“amplificador.

¢) Los limites de respuesta en frecuencia en los que un amplifi cador puedennantener
su nivel de salida maxima:.

d) La maxima potencia que un amphﬂcador puede proporcionar sobre una
determinada carga.

Los discos Magneto-Spticos, en el proceso de reproduccién emptean un laser

de baja potencia; éste hace uso de un fenémeno conocido como efecto “Kerr”

por el cual:

a) La polarizacién de la qu puede hacerse cambiar en presengia- de un campo
magnético.

b) La polarizacién :;le/l/ qu hace cambiar el campo magnético de los bits
almacenados en’los sectores del disco, qus a su vez se ordenan en una serie de
anillos concéntricos discretos.

¢) La aleacién de la que esta compuesto el disco es capaz de reflejar la luz. El laser
alternara entre activo e inactivo, formando asf la cadena de datos que quedd
grabada en el disco, esta cadena de datos tras pasar por el convertidor D/A, sera
reproducida.

d) Ninguna de 1as respuestas anteriores es correcta.
El margen dindmico de un sistema PCM Lineal se incrementa, aproxlmadamente
a) 6db porntimero de bits + 1.8 db."

b) 6 db.

c) 8 db por nimero de bits + 1 5 db.

d) El margen dinamico no se puede calcular de estas forrnas solo depende de los
convertidores de entrada y salida




22.- Enlos scualizadores semiparamétricos de una mesa de mezclas se suels poder
variar: :
a) Las frecuencias de actuacidn y la ganancia.
b) Las frecuencias de actuacién y ei ancho de barida.
¢} La ganancia y sl ahicho de batda,
d) La gananciay el Q.

23.- Los micréfonos se conectan a la Hiosg de niezclas mediante lineas o cables
- simétricos para:
a) No recortar la respiiesta en frecusiicia del micrétonao.
b) Adaptar la impedancia del micréfono a la mesa.
¢} Rechazar el ruido inducido por la red (50Hz).
d) Conseguir.una mayor sensibilidad

24.- En la curva de histéresis, cuando al aumentar H no aumenta B se dice qgue
estamos en una zona de:
a) Rotacién irreversible de unas pocas particulas.
b) Rotacion irreversible de todas ias particulas.
C) Rotacion reversible de las particuias.
d) Saturacién.

25.- ¢ Como se evita el efecto ALIASING? '

a) Se hace pasar la sefial en banda base a través de un filtro que elimine las
componentes que estén por encima de ia mitad de la frecuencia de muestreo. ' P

b) Se hace pasar la sefial de banda media a través de un filtro paso-bajo que elimine -
las componentes de ruido en estas bandas,

¢) Se hace pasar la sefial antes del muestreo por un reductor de ruido digital llamado
Sonic Solutions.

d) Se hace pasar la sefial en banda base a través de un filtro que elimine las
componentes que estén por debajo de la mitad de la frecuencia de muestreo.

26.- Para observar la difraccién de las ondas sonoras, se tiene en cuenta las
dimensiones del obsticulo con relacién a:
a) La velocidad de propagacion.
b) La fongitud de onda.
¢} La temperatura del medio
d) a)y c) Son correctas,

27.- EL OIDO ES MAS SENSIBLE PARA FRECUENCIAS ENTRE:
a) 7 Khzy 10 Khz
0) 15 Khz y 20 Khz
c) 2Khzy 5 Khz
d) Es igual de sensible a todas las frecuencias-entre 20 y 20000 Mz

28.- EN QUE ORDEN ESTAN DISPUESTAS LAS CABEZAS EN UN MAGNETOFONO:
a) Lectora-borrado-grabacion )
b) Borrado-grabacion-lectora
¢} Grabacidn-lectora-borrado
d} Las podemos disponer como queramos
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30.-
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32.-

- 33.-

34.-

EL EFECTO DE ENMASCARAMIENTO ES MAYOR:
a) Enlas frecuenclas altas sobre las bajas
b)  Enfrecuenclas entre 20 y 20.000Hz
c}  Enfrecuencias entrs 10,000 y 12.000Hz
d}  Enlas frecuenclas bajas sobre las altas

JQUE DEFINE MAS CORRECTAMENTE “UN FILTRD PASO BAJO"?:
g) Permite el paso de frecusricias medias
b) Perniite ef paso de frecuenclas aitas, sin atenuacion, hasta Una frecueticia
de corte
c) Permite el paso, sin atenuacion, de frecuencias entre 0 y una determinada
frecuencia de corte, y atenla a un determinado nivel todas las demas
d)  Solo permite el paso de frecuencias hasta 1.300 Hz

La longitud de onda de un sonido es: -
A. La distancia recorrida por ef sonido durante un periodo de oscilacién
B. E tiempo empleado por una onda en recorrer la distancia de una oscilacion.

C. La frecuencia que hay entre dos oscilaciones completas.
D. La propagacién compleja de una onda en funcisn del tiempo transcurrido desde

que se origino hasta que hubo una vibracién completa.

Nivel absoluto de potencia (dBm) es: :
A. La relacién expresada en watios entre la presnén en el punto de prueba y una

potencia de referencia de 1mw.

B. La relacion expresada en dB entre la potencia en el punto de prueba y una. i

potencia de referencia de 1mwW. a 600 ohmios.
C. Lasefial méxima que es capaz de soportar un determinado ampilifi cadorfﬁobre una

potencia de referencia de 1mW. a 600 ohmios.
D. La presion sonora absoluta en un tiempo determinado, tomando como referencia
una frecuencia de 1000 hz y una potencia de 1 mW.

Para que sirven las curvas polares cuando hablamos de un sistema de

altavoces?

A. Para determinar sus caractenstrcas de drrecc:lonahdad

B. Para determinar su pote

C. Para determinar su ¢ dad de potencia.

D. Para determinar sti-fendimiento, dependiendo de su respuesta impulsional.

Rendimiento de un altavoz es:

A. La potencia que puede aguantar un altavoz sin peligro de destruccién.

B. La potencia minima que debe soportar un altavoz sin producir distorsion.

C. La relacion entre la potencia de salida del altavoz y la sumlnlstrada a !a entrada
D.

del mismeexpresada-en tanto por ciento.
La refacion entre la potencia de salida del altavoz y las frecuencias rec1b|das ala

entrada del mismo, expresada en watios.




35.- ;Para que utilizanios una puertsa de ruido?

a) Para amplificar unas deterininadas frecuencias ,

b) Através de iz puerta de ruido producir unos determinados sfsctos.

c) Para evitar ruido de fondo de un estudio o 1a diafonia delf sonido de otros
instrumentos

d) Limitar ios picos de sefig|

36.- Un canal de una linea digital nios permite yr; anicho de banda:

a) De7Knz.

b} De 3,5 Khz.

¢) Depende deia codificacion utilizada
d) De 15 Khz.

37.- Los transformadores en audio se usan para:

a) Adaptar impedancias

b}  Balancear o desbalancear lineas

C)  Se pueden usar para ambas cosas: para adaptar impedancias Y para
balancear o desbalancear lineas .

d)  Adaptar tensiones

b) NO
¢} Depende de la frecuencia de muestreo
d)  Tan solo en los grabadores multipista

39.- El PFL en una consola de mezclas se utiliza para:

a) Enviar la sefial de un canal a una de las saligas auxiliares ,

b) Monitorizar la sefaf de un canal o varios antes de encaminaria a los faders.
¢) Enviar una o varias sefales a los buses de envio

d) Ecualizar el master g 2 consola.

40.- La calidad de grabacion digital va a residir principalmente en:

a) El soporte utilizado, cuando mejor sea la cinta, disco, efc. Mejor serg Ig
grabacion

b) Lamesa de mezclas, si esta es digital la grabacion serd de mayor calidad

¢} La precision de (g conversion A/D

d) EI MSB( most significant bit)




